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asymptotique

Méthode 1
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Hbf(p)= Hbo(p)/ (1+Hbo(p))  second ordre stable naturellement

Méthode 2
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Méthode 1 : calcul (méthode longue)
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Méthode 1 : calcul (méthode longue)
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Désaccord  avec le cahier des charges
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Méthode 2 : tableau des erreurs
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Son rôle est d’annuler les erreurs statiques en
poursuite et en régulation (puisque le correcteur est en

amont de la perturbation).

Un tel correcteur, par le déphasage constant de -90

degrés en fonction de la pulsation, est déstabilisant : les

marges de stabilité sont à vérifier. Il peut aussi ralentir le

système, en prolongeant la durée du régime transitoire

(indiquée par le temps de réponse à 5 %).
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On a déjà quasiment 
55dB

contrainte la plus 
contraignante

Attention : il faut raisonner
sur la somme des 2 courbes

ωc
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 degrésMϕ ≥ 45
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p
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( ) 135CFTBO p ϕ→ = − °

Pour lire la 

marge de phase ici

Le gain corrigé doit

Valoir 0dB

ωc
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Le gain KI doit 

permettre d’ajuster 

le gain global à 0dB

En remontant la 

courbe de 20log(KI)
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On vérifie que le 

gain KI garantit
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Rq : gain statique =1
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Désaccord  avec le cahier des charges
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BILAN :

-Annule erreurs statiques 

poursuite et régulation

- Ajuste le temps de 

réponse à 5% à 0,5 s

-MG = infinie 

-Mp=75°

-Bon sur toute la ligne !!!!


