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SYSTEMES LINEAIRES CONTINUS ET 

INVARIANTS 

Synthèse 
 

Performances des systèmes asservis 
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Précision 

 

Soit : 
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Perturbation 
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Rapidité 

Tableau bilan 

 

Stabilité 

 

Critères de stabilité  

Algébrique : on regarde le signe de la partie réelle des pôles de la FTBF 

Graphique : critère du revers et définition des marges de la FTBO 
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Critère de revers : 

 

FTBO : 

 

 

Conclusion : 

 

 

Identification de la réponse 

Si 𝑧<1  
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BILAN 

Stabilité  
 

 Un système est stable si tous les pôles de sa fonction de transfert sont à partie réelle 
négative (𝐹𝑇𝐵𝐹) 

 Un système est stable si la première colonne du tableau de Routh contient des coefficients 
tous du même signe (𝐹𝑇𝐵𝐹) 

 Un système est stable si le lieu de Black de sa boucle ouverte(𝐹𝑇𝐵𝑂) passe à droite du 

point critique pour les 𝜔 croissants. 

 Pour garantir une stabilité et un amortissement convenable malgré les imperfections, il est 
nécessaire de prévoir des marges de stabilité: les marges de gain et de phase. Ces marges 
agissent essentiellement sur les régimes transitoires. 
 
Rapidité  
 

 Aptitude du système à suivre des entrées rapidement variables ou à réagir efficacement 
aux perturbations. Elle est caractérisable par la bande passante de la boucle. (pulsation de 

coupure à 0 𝑑𝐵). 

 Calcul du temps de réponse à 5 % 

 Détermination de la bande passante 

 Pour 𝐾 élevé, l'accroissement du gain de boucle accroît la bande passante et en 
conséquence la rapidité du système. 

 
Précision 

 

 Importance de la classe du système (nombre d'intégrateurs purs). 

 Elle est caractérisée par l'erreur en régime permanent.  

 Elle augmente avec le gain de boucle. 
 

 

En 𝑭𝑻𝑩𝑶 on a : 
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Correction des systèmes asservis 

Correcteurs classiques 

 

 

 

 

 

Correcteurs à action localisée 

 


