
Pilotage d’un MCC réversible en fonctionnement moteur (traction) 
ou générateur (freinage) comme en vitesse de de rotation  
Structure en pont en H – hacheur 4 quadrants 

Le hacheur réversible en courant, ou hacheur 2 quadrants, permet de faire 
fonctionner une MCC de manière réversible : en moteur et en génératrice lors 
des phases de freinage (récupération d’énergie lors du freinage pour laquelle la 
machine subit un couple négatif en génératrice).  
Cependant la vitesse de rotation demeure positive et la MCC tourne toujours 
dans le même sens. Une structure de hacheur en pont H permettra de 
commander la MCC selon 4 quadrants, et de la rendre réversible aussi pour son 
sens de rotation ! 

➔ Récupération d’énergie lors du freinage pour le hacheur 2 quadrants 

 

➔ Hacheur 4 quadrants pour la commande de la MCC (voir CCINP2025) 





Pilotage d’une MS par onduleur : commandes symétrique (pleine 
onde), décalée ou MLI calculée et triangle/sinus  
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Commande d’un moteur synchrone à aimants permanents - la suite 






