


I/ Presentation de l'ALI :
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· regime linaire =>s = Add

· regime sature :

Sie = V - V)0 = 5 = + Vsat
si E= V - V 0 = 1 =Usat



Pour atteinche la satura :
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2) Premiers elements du modele de l'Ali ideali

a) Gain differential . - :
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En regime linaire :

Evoet V = V

b) Resistance e/s :
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#/ Effet de la retroact exemple montage ampli - non inverseu :
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1) Ralica de la f" en regime linaire :

-> ALI ideal = i + = i
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et ponddiviteurs -
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-> Critique du modele idal :

u = AdE = Ad(V - V)



avec
V + = e

I V =
1

=> s = Ad(e-)
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La retroci et le fort gain Ad
, rendent le rapport entree/ortie

indpt du circuit (etdifants de l'actionneur)

suge gro . retroaco

2) Principe de La retroaction :

Imaginous une perturbat de la sorties quit.
Alors V =** etE = -v b ets = Add I la perturbation

est corrige par le syst -
boucle
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b) Ac et retroacti

I=Add
=>fro
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↳gald'erem Adm
2)Fauxde retroaction

T = 1+ AdB = 10431

Ee = errem nigligableet g

& ne dependent que de la chaine retour!, Les defauts de lactonneur sont
supp

3) Prise encompte de la BP de P'ALI :

a) limitat temporelle/frequentielle de l'ALI :
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&max1 = 105

Imax = 100 letty

- diminut de l'amplitude de s et dephosage - modilization par filtr PB
de Moder

↓

about de T + s(t) = A
.
E

To = 1 - temps de reponse de l'ALI en Bo. Ao guin statique
↳ gain BF

Foto de transfert :
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b) Bandr passente du systime bouche :

BF :
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La retroaction permetd'augmenter la BI mais le jain statique en BF
.

Le produit goin statique XBP est est ! M

En effet:
Ho xwo=Aoy +2011OR)

-it enBo



2) critere de stabilite par approche temporelle :
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->systeme boucle avec retroac sur Ki

2 As +s = Ao le-B

to + 11+ AoB)s
= to e

Eq homogene SSM :
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off in sign-sitestatle
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-> Syst. boucle avec retroact U+:

To + 11-AoB)e = Aoe

hangine
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Ad 104 donc les coeff ne sont par de insigneestinstable

↓ <eF avec I=B
2010

T
"Varie comme"

Douc s ↑ au cours du tps exponentiellement, i. e tres rapidement
↳ regime sature



↑ou avoir un syst-stable et la possibilite d'un regime linaire
une bonne indica estme retroac : unique sur V

① Siretroac" sur K et V
,
il fant realises le calculcomplet

pour studies la stabilite :

Resume ALI ideal :

-> Ad - + o(c- 0)

-> Re-- + E avec it = i
=

= 0 &
-> Rs -O generateur ideal

-> Pas de limita : frequentielle : BP-+ 2

d) Re du montage ampli
non-inversem
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R2- +o can it - 0

Dans ce montage Re est la resistance de l'ALI seul
mais al depend de cheque montage-

#Exemplesdemontages etf a conea

1) Montage suiveur:
a)fonction : s = e

There·
/LI/

Regime Linaire avec ALI ideal:

E = 0 - V = V

e = S

Rq) relatest vraie (FRu)

- courant d'entree est indpt de Ry car Re Ry

Fo = isolation entre l'stage d'entres et l'etage de sortie 3

b) Resistance d'entre et de sortie :

zoom sur la modelis de Re /regime Statique -> All ideal

avec Rs = 0 etpordifaut de BP.... )
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Rd : resistence s = And

differentielle

Evaluons l'influence de la retroac : sur Re du montage suiver

Re= =t

A l'intree
E = V+

- k = Rdi+
E = e -1 = Rdi+

i+=

Alasortie : s = Aod = Ao(e -1)

=As

Done it= (A)
Re = Rd (1+Ao)

La resistence d'entree de l'ALI seul
, appele Rd, est Ao !

area Ao - 105. Dedusuivear estquasio
effet de retroaction :



Zoom sur la modelizat de Rs :
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- En entre : i += i= = 0

E = V - V- 2 - 1

-En sorties
S = Ru is = AoE-Rs is
8 = Ao(e-1) - Rs is

s =e- i
donc 1 x e = generateur quasi-idd can R tes pet

(Ao =105)

① Malgre +out limitat de consant de sortie

2) Montage ampli inversea :

->Do= #
F

+

Is
////

T



9) Fonction :

V
+ = V

arec Olivism anie
V-e=r(s - e)

Autre methode :

Loi des noeds en terms de
i = i= potentiel :S SV=

A= e = ge are go - inverse

b) Resistance d'entre :

Re=
2- V = Ri = e = R11 => Re = R



3) Montage integrateur :

·-↳ I

Regime Lineaire avec ALI idial : E = 0 -> V = v = o

i
+ =i !

· Dane le domaine temporel

i = i=
- -c

= - = -

Gintegrat
-(H -s( +

=d) =
-7)e() dr
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C'estem integration pur

·
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i = 1 = ==
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Rq) resistance d'entre :

Re= = =R

Re + +0 ! Co n'estpas la resistance dentre de L'ALI

· derive du signal de sortie et satura: D

e(t) = (e) + Apcos(wa + + 42)

Si l signal a une valeur
may.O

Selfdtaest divergequte +

De the manire in sie (H = 0 il June tension depolarisa-
a l'entre de l'ALI etEto !

7 tjr cette derive dusignal qui conduit a la satura !

Solut
,

eviter le pb avec un pseudo-integrateur

a

F Is



# ALI en regime . Sature (non-lineaire :

1) Comparateur simple :

E
E tension cate >o

-
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& s(t)
e(t) Till

1/I

Graphe : e(t) = Escoscot avecEoSE

i
·
Satura: haute Exo et S =+ Vat:

V - V
- 30 = e(t) -E)o

e(t))E

· satura basse E40 ets = -Vat :

k - k(0 = e(t) -Exo

e(t)\E

On compare
le signal e /H a la valeur de Equi provoque le basculat

=> comparateur simple



Rq) s (b et e(t) in period
↳ mesure de frequence

* commutat interpectives can comparaison simple

2) operateura hysterilis
↳ comparateur a 2 serils
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#

ALlidial- it = i= o eviciv = 0

E = V - V = V Er (R2e + R
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e (H = Ecoscut

supporous qu'a' t= o , satura-haute :

E)0 et s =+ Vat

Rie + R
, Usato

e) - Vat = -kVat = -Usail

es-Usenif
&

condition =Var

·
Satura basse

& TO et 8 = - Vat

Rze-R, Var < o

e <F Vat = Vsat =Usil e < Msau'

↑
condition

· += 0
,

saturahaute jusqu'st= +,
ou ex-Usuil

non resecte

·
a partir de +1 - saturat hante jusqu'au bassult entr- - -

Ici 7 2 sails de basulmt #U seril

↳ comparateur double
↳ on elimine le pb de cornta-in tempestives

RG) si Usel)E ,
il n'y a pas

de basculit



Eyed'hytresis S en += 0
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↳
parcour sens triga
↳ non-inven

parcour sens horair
↳ inversar


