
Limitation de la bande passante d’un ALI : slew-rate et 
comportement passe-bas 

 
Caractéristiques techniques d’ALI  
 
 

 
 
 

Principaux montages en régime linéaire : rétroaction sur V- (au 
minimum)  
 

è Amplificateurs non-inverseur : entrée sur V+ et 
amplificateur inverseur entrée côté V- 

è Suiveur  
 
 
 
 
 



 
è Intégrateur et dérivateur  

 
Rqe : pour éviter la dérive de l’intégrateur pur, on placera une 
résistance en parallèle du condensateur pour réaliser un pseudo-
intégrateur 
 

è Sommateur et soustracteur  

 
è Convertisseur courant/tension 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Dans la pratique, la source de courant peut être constituée d’une 
photodiode éclairée, pour convertir le photo-courant en tension. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



Association de blocs en cascade : nécessité de grandes résistances 
d’entrée et faibles résistances de sortie 

 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 



Comparateur et cycle d’hystérésis en régime saturé   
 

è Fonction comparaison 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
è Réalisation avec ALI en régime saturé 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

è Défaut d’un comparateur simple : commutations 
intempestives (E = 0 ici) 

 
 
 
 
 
 

è Comparateur à hystérésis non-inverseur avec e(t) 
 
 
 
 
 
 
Avec V0 = R1/R2 * VSAT 

 
 
 

è Correction du défaut de commutation avec deux seuils 
 
 
 
 
 


