
Contacteur électromagnétique en translation 
Exemple de l’électroaimant de levage 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



Applications : le relais… 
 
 

 
 
 
 

 
 
 

 
 
 
 
 



Un exemple de contacteur en rotation : 
le moteur à réluctance variable  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
Modélisation simple d’une inductance périodique selon l’angle 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Couple résultant du circuit magnétique 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Un exemple d’une intensité variable pour le fonctionnement moteur 
 

 
 

Lignes de champ canalisées 



è Rappel PCSI :  
Principe du moteur synchrone 
 
Création d’un champ magnétique tournant  
 
 
 
 

Mise en rotation d’un moment magnétique avec champ tournant  
 
 
 
 
 
 

è Architecture de la machine synchrone  
 
 
 
 
 
 

    Constitution du rotor 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 



Constitution du stator : deux circuits électriques statoriques  
pour la machine diphaséé forment l’induit 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

è Champs magnétiques glissants dans l’entrefer 
 
Excitation et champ magnétiques créés par une phase statorique 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



Effet d’une multiplication des encoches 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Champ magnétique glissant créé par les deux phases statoriques 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
                           Repérage du champ glissant rotorique 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 



Superposition des champs glissants et repérage du retard de phase  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

è Modèle électrocinétique des circuits rotorique et 
statorique 

 
- Modélisation électrique du rotor, l’inducteur : flux mutuel 

constante entre rotor et stator  
 

- Modélisation électrique de la première phase statorique : 
l’induit 

 
Inductance mutuelle nulle entre les deux phases statoriques 
spatialement orthogonales  
 
 
 
 

ar 



 
Inductance mutuelle rotor -> phase 1 en fonction de l’angle rotorique 
-> Fonction de cos ( ar ) 

 
 
Flux propre de la phase 1 stator et flux mutuel rotor-> stator 

 
è Bilan de puissance en fonctionnement moteur  

 
 

 
 

è Exemple d’asservissement autopiloté 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


