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Q1 - Vitesse minimale V en fonction de L, { T}, et T,,. Application numérique pour T}, = 320's

Q2 - Chaines d’énergie et d’information
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Q3 - Vérification des éléments choisis pour respecter le critere de vitesse maximale

Q4 - Détermination de I’expression de d¢. Application numérique

QS - Détermination de I’équation différentielle entre v(¢) et u,,(t). Vérification que v(¢) de 1’énoncé
est solution. Expression des constantes a et 7,,
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Q6 - Estimation de la valeur de 7, a partir de la courbe de vitesse réelle
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Q7 - Détermination de la relation de transfert

(espace libre page suivante)
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Q8 - Schéma-bloc avec fonctions de transfert manquantes. Valeur numérique de K.. Expression de K,

C.(p)

Ve(p) Un(p)

Qu(p)

V(p)

Q9 - Nom du correcteur. Justification du choix du correcteur

Q10 - Valeur de K, pour avoir un temps de réponse a 5 % de 0,3 s
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Q11 - Prise en compte de la perturbation. Conclusion sur I’asservissement
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Q12 - Théoreme de I’énergie cinétique. Expression de M., 7., et F ..,
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Q13 - Tracé de C,,(¢) pour suivre le profil de vitesse v(¢). Expressions littérales et valeurs numériques

Q14 - Couple maximal développé par le moteur. Vérification de I’adéquation du moteur choisi

Q15 - Expression de V(A’ € g/0)et V(B' € d/0) en fonction de V, w,, wy, 6, e et r
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Q16 - Expression de C; et C;

Q17 - Consignes a imposer sur les roues pour obtenir les déplacements souhaités

Mouvement 1% 0 Wg Wy
Avant V. 0
Arriére -V. 0
Gauche 0 W,
Droite 0 - W,

Q18 - Info-bulles a compléter avec les valeurs de w, et w, et les deux transitions

\/D Etat initial
Etat
ﬁ, w,=0 wy; =0
e M A
Arrét temporaire 1 |
L J\/,M Transition. La machine
passe a |'état suivant apres
| after (0,55) a)g = Wy = 0,5 s. On peut aussi utiliser
( \_________— les clauses :
Rotation a gauche - while "condition" ou ;
L ) - if "condition" (qui pourra
aussi s'écrire “condition”
[ e W, = Wy = sans le if par abus).
e R ]
Arrét temporaire 2 [T
= J
after (0,5s)
s ' Y] a)g = Wy =
Avance T
= J
[ e
_________ wg = wWg =
Arrét
©A/D Etat final
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Q19 - Autre solution mécanique

Q20 - Fonction des moteurs M; et M,. Justification du déplacement des mains

1 - Calcul du degré d’hyperstatisme du modele proposé et conséquence

Q22 - Modification du modele proposé

—
<

=

le rendre 1

atique. Justifications
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Q23 - Isolement du pot. Expression de N; et N,

PSI7SI

Q24 - Démarche de résolution pour déterminer C. Expression de ry. Vérification du motoréducteur
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Q2S5 - Situation la plus défavorable

Q26 - Isolement. Equation choisie du principe fondamentale de la statique. Expression de N¢

Q27 - Masse maximale avant basculement

Q28 - Théoremes utilisés pour obtenir les équations (5), (6) et (7)
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Q29 - Détermination de T

Q30 - Détermination des valeurs numériques de T, et Np. Conclusion

Q31 - Détermination de 1’accélération maximale. Durée de la phase d’accélération dans ces conditions
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Q32 - Etats a compléter
Q33 - Transitions a compléter

Q34 - Infos-bulles a compléter

Info-bulle

N

stm [Machine a Etat]Cycle robot1[ Cycle robot])

DEPLACEMENT

INITIALE

[d<d1]

ARRET AUTO

[d<d1 & N==0]

DEPOSE DES POTS

[d>d1]/ N=0 [d<d1 & N==6]

MANUEL EN POSITION

AVANCE RAPIDE

/

r9tation robot ok

/

,  ROTATION 180°

AVANGE LENTE [d<d0] / stopper robot

N

]

DEPLACEMENT VERS AUTRE POT

O

rotation robot ok

ROTATION 90°
GAUCHE

avance ok

AVANCEMENT

rotation robot ok

ROTATION 90° DROITE

position connue

ESTIMATION POSITION
NOUVEAU POT

PRISE D'UN POT

rotation magasin ok

RECUL ROBOT

% [d>d1]

La syntaxe [condition] / action permet d'effectuer
I'action spécifié lors du passage de la transition.

Sous-états "imbriqués” dans
I'état PRISE D'UN POT.
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