
Prévisualisation de cinema

1 Drone de cinémaÆ

On cherche à modéliser la gestion d’énergie d’un drone de cinéma. Celui-ci possède 3 modes de fonctionnement :

• mode de fonctionnement standard : il permet le vol du drone et la prise de vue.

• mode d’urgence 1 : il permet le vol du drone mais stoppe la prise de vue. L’objectif est alors de faire atterrir le

drone le plus rapidement possible.

• mode d’urgence 2 : il stoppe tous les éléments du drone et libère un parachute afin de faire atterrir le drone

avec le moins de dégâts possible.

when(test) [U < 11.5 V]

On  note :
-- U : la tension aux
bornes de la batterie.
-- when(test): indique
le moment auquel il faut
tester la batterie. 

when(test) [U < 11.0 V]
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Compléter le chronogramme ci-dessous en laissant les traits de rappel visibles.
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