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Q25 - Fonction calcXetTheta(sol w, dt)

def calcXetTheta(sol_w,dt): $ = A s
N = len(sol_w) S
X = [0]*N pXS w= W L.®
theta =[0]xN
theta[0] = dal\ka... # pour respecter les Cl sur theta et dtheta

theta[1]

n
o

....... # pour respecter les Cl sur theta et dtheta

for i in range(2,N):

dw0 = (_sd_wLi.-.ﬂ-.-soLu.Li-.fh/.e\{: #dérivée a gauche en i-1
dwl = (sdowl A .],.sg\_w.[;;-a]j./..\t #dérivée a gauche en i
dw2 = (.dwA .. dwO).[dk.... #dérivée seconde en i

theta[i] = ..dwl J.a, ...........
x[1] = solmw LoD - Lo -Peebali]
return x, theta
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