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Q2 - Vitesse maximale V,,,, du pont. Conclusion
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R3 - Graphe de liaisons du modéle complet pont/rails
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Q11 - Fonction de transfert reliant V(p) et U,,(p). Expression des constantes caractéristiques

Q12 - Expression de I'accélération initiale. Application numérique et conclusion
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Q13 - Expression de T,,. Application numérique

Q14 - Vérification des critéres du cahier des charges

Q15 - Nombre de données disponibles dans la base de données. Nombre de données utili-

sées pour les tests de validation

Q16 - Méthode d’IA utilisée. Commentaires
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Q17 - Valeurs numériques de F, et A,. Sens physique de ces grandeurs

Q18 - Calcul de la vitesse V(BC, ¢/0) et de l'accélération (B, c/0)

Q19 - Démarche pour obtenir les deux équations de mouvements
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Q20 - Développement des calculs et linéarisation

Q21 - Expressions des fonctions de transfert H,(p) et Hy(p)

Q22 - Justification de la forme des courbes. Valeur asymptotique de 'angle et cohérence
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Q23 - Allure de la commande i(¢). Validation des critéres du cahier des charges
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Q24 - Expression de la matrice Q
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Q25 - Fonction calcXetTheta(sol w, dt)
def calcXetTheta(sol_w,dt):

N = len(sol_w)

x = [0]*N

theta =[0]*N

theta[0] = ......... # pour respecter les Cl sur theta et dtheta
theta[1] = ......... # pour respecter les Cl sur theta et dtheta

for i in range(2,N):

aw0 = ... ...,
dwl = ... L.
daw2 = ...,
thetal[i] = .......

X[P] = oo,

return x, theta

Q26 - Validation des critéres du
vissement

............... #dérivée a gauche en i-1
............... #dérivée a gauche en i

............... #dérivée seconde en i

cahier des charges. Justification de la nécéssite de I'asser-

Q27 - Expression de la FTBO et

justification du réglage du correcteur pour vérifier la stabilité
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Q28 - Identification de la forme de

pH,(p). Valeur du gain K,

Q29 - Erreur statique pour une entrée en échelon et erreur de trainage pour une entrée en

rampe

Q30 - Valeur de K,
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Q31 - Diagrammes de Bode asymptotiques et allure des diagrammes réels de ce filtre
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Q32 - Intérét de ce filtre sur la consigne ainsi que le choix de w, et de &1 <1

Q33 -Zonesdeaaf

Q34 - Amélioration avec filtre. Validation des critéres du cahier des charges

FIN

12/12




