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Q1 - Tableau bilan sur les flux
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Q2 - Localisation des zones de montée et de descente
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Q3 - Compléter a partir de la ligne 35. Définition de la fonction energie(p,t)

29 #lLecture des données depuis le fichier csv

30 for i in range (n): # i varie de 0 a n-1
31 # ajout d’un élément au tableau t

32 t .append(float(feuille.cell_value(i+1,0)))

33 # ajout d’un élément au tableau l|bat.

34 Ibat.append(float (feuille.cell_value(i+1,1)))

35 Phat, awu (Yoo lt(Feuvile . cell- value Cis a, 4\\) s \.\\m\-\
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return W

Q4 - Nombre d’opérations de pose-dépose avec la batterie. Conclusion
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Q5 - Expression des distances H(r) et A(z) en fonction de 6(r) et de L
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Q7 - Course ytile du vérin
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Q10 - Expression des torseurs {Vﬁo} et [Vﬁo}
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Q11 - Expression des deux relations vectorielles. Valider I'expression de v4(f)
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Q15 - Expression de 'énergie cinétique T,,,. Expression de J,
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Q18 - Bilan des puissances. Expression de C (1)
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Q19 - Conclusion sur les termes de I'expression de C,,(t)
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Q20 - Définition de la fonction Ctherm(C,t)

from math import =

def Cth&‘.(C t)
Cth =
¥'9( Ui LO,V\-—A) 2

Y= Chw ...((c,{;]\**z.) s (ELC«—«X‘-\:U\\

o= et (4T - o))
Chw = se\f{: (C\'\\B

return Cth
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Q21 - Conclusion sur le choix du moteur
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Q22 - Calcul du degré d’hyperstatisme. Critére satisfait
3&5‘.‘&,

albile On a bien h = O (montage isostatique),

ce qui permet de respecter l'exigence 5.2.
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Q23 - Compléter des diagrammes d’états du Mode Levage et du Mode Tangage
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Q24 - Compléter le chronogramme
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Q29 - Zones de comportement saturé et non saturé. Temps de réponse a 5 %. Conclusion
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Q30 - Détermination de la fonction de transfert G(p)
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Q31 - Expression de /3.

Application numérique. Conclusion

k-4 teo B3 =9 OFf v
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Q32 - Nom et justification du choix du correcteur
7
Ve
,/
jrd
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Q33 - Conclusion sur le choix du correcteur
* ¥ M %u‘ .‘A: N
.LW_L‘ L _'\ e | o | 1 LIV 4-&1:- el Iﬂa

“ L " w 1’ v ¢ Mo ba € | |2\ iloln |
Le PRYIA PO ‘JI{ £ | de | w ot o, !L_Mvm%- s ‘aih.ko\\
Q34 - Entourer les bonnes réponses et compléter

Identifier le mode le plus Pose d'un Dépose d’'un
" . Roulage
energivore _ moteur moteur
Identifier les termes ﬁple di ala Couple da 4

prépondérants dans
I'expression du couple moteur

charge

I'accélération

Identifier les commandes

(amélioration, pas de
changement, dégradation)
du deuxiéme correcteur
sur les exigences suivantes

des vérins identiques lors d’une Var B Vo2 Ve =t Vb1
rotation de type v ~ v . Ei .

Roulis dans le sens positif br="h2 G2 = V2
Préciser I'influence Id 4.3.1 1d4.32 Id 4.2
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