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Exercice d’application - Robotique

Question 1. Donner les stratégies d’isolement (isolement, théoréme avec éventuellement le point de calcul et
projection) sous forme de tableau pour déterminer Cy (), Fi5(t) et Cy3(2).

Force ou couple Isolement Théoréeme (éventuellement point de Projection
recherché calcul)
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Question 2. Déterminer expression de Cy5(t) en fonction de m3 notamment.
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Question 3. La motorisation est-elle adaptée pour faire face a toutes les configurations possibles du robot ?

Justifier.
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Question 4. On se place dans la configuration particuliere ot a(t) = 0. Exprimer alors la vitessevl))g/o en fonction

de z(), 0(t), leurs dérivés et les paramétres géométriques.
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Question 5. Déterminer Iexpression de la valeur maximale qui peut étre atteinte en bout de robot.
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Question 6. La norme impose que cette vitesse en bout de robot ne doit pas dépasser 1,3 m/s. Cette contrainte

est-elle respectée ?
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Probléme - Systéeme d’orientation d’une antenne

A - Etude géométrique.

Question 1. Donner I’expression de z en fonction de 6;.
—j

== ey g —_ —_ —_— — —
044'-1-*0]_ + 01,04 = ° =0 L--'1| - %-%13 — \uata + \\.1-1- = o]

fog_-\_g H i L. (‘_os'%';l + . Snn %‘ts — \'\.3 = D
L. AMaDry - .y .B-‘L's + "“!:. =0
09:-_'-—= 2l = LL.m{h L \\.]31' + lL.on®q + ‘\;_31'

'l)ﬂy_t_, . =3

|
\)LL.L’DL%‘;{ = ha)L + (L.H‘\ea\ + kQ)L

Question 2. On veut que I’antenne puisse s’incliner de +/- 30°. Quelle est donc la course minimale du vérin ?
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B - Calcul de la pression nécessaire.

Question 3. Montrer que R;_,3 peut s’écrire Ry_,3 = Z;3.253.
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Question 4. Montrer que Z;3 = —F. Vous préciserez notamment le ou les solides isolés, le théoreme et la projection

utilisée.
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Question 5. Déterminer I’expression de ¥ en fonction de m, ®, Q, wathmmend-.
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