Sciences Industrielles de I'Ingénieur CPGE - Saint Stanislas - Nantes

Presse faconnage a plat : Corrigé

1- Etude cinématique

1.1- rapport de transmission du contact plan

D’apres la loi de composition des vitesses : Vions = Veoro + Veoos
On adonc : vg.% :27.2) —%.%(0 Sachant que : %7 = oS O(.Z) —sin O(.u%(o
On obtient en projection sur Z) : Vg.COS O = z
Et sur ?{o : — Ve.sin Ol = — %
Soit ; l:—mna:—tana On a donc : ys=tana . z;
27 cos

1.2- Rapport de la chaine de transmission

La liaison entre 7 et 8 étant une liaison hélicoidale d’axe (G, Z) ) de pas a droite py on a :

J@}Gm/g. %0 = ‘;_\;_[ 67/8' %o Soit : ({?&}DWO + %}DO/S ) %0 = 2\;_[( 67/0 + &0/8 ) %o

Or %Do/g =Q0=0 Donc : J{}}GDWO. Zy =- iL\]/_[ - Qso. Zo On obtient ainsi :
/1.7:—'&.(1)8/0 Sachantque:%:tana.a} Ona:%:—tana.ﬂ.wg/o
2. 2.1
D’autre part étant donné I’engrenage 8-9 : Wy =— % . Wy Avec : Wy = 0,
8
£ . . i . _ Pv Zy Pv
Onen déduitdonc: gs=Kkos.0m. avec: kos = tan o . o Zs tan o . o Kog
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