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Les liaisons normalisées

premiere orientation

deuxieéme orientation

troisiéme orientation

Nom de Représentation Représentation Représentation
la liaison degrés de | en projection en degrés de | en projection en degrés de | en projection en
liberté orthogonale | perspective liberté orthogonale | perspective liberté orthogonale | perspective
De normale (O,X) De normale (0,Y) De normale (0,Z)
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Linéaire 0 Tz X <3 0 Tz X X3 Rz 0 X %X ¥
rectiligne De normale (O,X) et de génératrice (OZ) | De normale (O,Y) et de génératrice (OZ) | De normale (O,Z) et de génératrice (OY)
Rx 0 ‘ 110 Tx ‘ ‘ 0 Tx‘ &
z Z z
v & Ao YRR D
Rz Tz X <y Rz Tz X <y Rz 0 X <y
D'axe (0,X) D'axe (0,Y) D'axe (0,Z)
Linéaire [ Rx Tx|| Rx 0] | Rx 0 6
annulaire Ry 0 ‘/\ Ry Ty A‘@)‘ ‘ Ry 0 ‘/\ % X@\
Rz 0 X Rz 0 X L Rz Tz X <y
De normale (O,X) De normale (0,Y) De normale (0,Z)
. Rx O ‘ 0 Tx‘ I 0 Tx‘
Appui plan 0 Ty A %I_ Ry 0 /<T jlﬁ 0 Ty K"Elk
0 Tz X 0 Tz X X Y Rz 0O X X Y
Sphéri Liaison sans orientation particuliaire Liaison sans orientation particuliaire Liaison sans orientation particuliaire
p :llque Rx 0 d} Rx 0 }C)/ Rx 0 \Q\
z z
wie & o)l T Pl PR [N
X X X Y X X Y
D'axe (0,X) D'axe (0,Y) D'axe (0,Z)
Sphérique 0 0 \ \ Rx 0 \ Rx 0
adoigt  |IRy 0T{)—j§®/ 0 OT /@\ Ry OT@—
Rz 0 X X Y Rz 0 X X Y 0 O X Y
D'axe (0,X) D'axe (0,Y) D'axe (0,Z)
Rx Tx 0 O 0 O
Pivot glissant [/ o T_é_ /Z)@ Ry Ty E%} i\% 0 0 E /é A@\
0 0 ‘ X X Y 0 0 ‘ X X Y RZ TZ‘ X X Y
D'axe (0,X) D'axe (0,Y) D'axe (0,Z)
_ Rx 0 \ 0 0 \ 4 0 0 \
Pivot 0 OT—H—_‘H— Ry OT{J i%/\ 0 01
0 0 0 0 X X Y Rz 0O X
D'axe (0,X) D'axe (0,Y) D'axe (0,Z)
L \ 0 0 \ 0 0 \
Hélicoidale 0 0 T —@—/Z)@’ F %%} 0 0 T /6 k
0 O X Y 0 O X -RZ Tz X X Y
D'axe (0,X) D'axe (0,Y) D'axe (0,Z)
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