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CAHIER REPONSE

A.1 Modélisation du vérin avec servovalve

A11.1:

A11.2:

A113:

A114:

A1.1.5.1:

A1.15.2:

A1.153:

Page 1surll




A1.1.54:

A1.21:

A1.22:

A.1.2.3:

A1.24:

A1.25:
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A.2 Modélisation de la charge + actionneur (entrée U, sortie F)

A.2.1:

A.2.2:

Y ref(p) 8 X Y(p)

A23:

A.2.41:

A.24.2:
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A.243:

A.24.4:

A.3 Correction

A.3.1:
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A.3.2:
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A. 3.3:

A.3.4:

A.4 Précision

A.4.1:

A.4.2:
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A.4.3:

A.4.4:

B2 CINEMATIQUE : Etude préliminaire

B.2.1:

B.2.2:

B.2.3:
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B.2.4:

B3 Etude cinématique liée au mouvement du vérin V1 seul

B.3.1:

B.3.2:
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B4 Etude cinématique liée au mouvement du vérin V2 seul

B.4.1:

[Perpendiculaire & BoBs dans le cas du calcul|

B.4.3:

B.4.4:

B.4.5:

B.4.6:
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B.4.7:

C2 Etude statique liée au mouvement du vérin V1 seul

C.21:

C2.2:

C2.3:

C2.4:
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C2.5:

C3 Résistance des matériaux

C.3.1:

C3.2:
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