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Signaux Electriques SE4 Oscillateurs amortis en régime transitoire

I Le circuit RLC série en régime libre
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I Le circuit RLC série en régime libre
1.) Mise en équation c '[,uc
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b) Réduction canonique

On pose sur l'équation différentielle
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“On remplace la fonction par 1, la dérivée premidre par r, la dérivée seconde par r?.

@ Equation caractéristique

on cherche les racines,
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a) Cas A < 0 : Régime pseudopériodique

2 solutions complexes ry et r2 de la forme r =

Q=%A=\/mg—).’

Pseudo-pulsation
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Remarques: 1) La pseudo-période est plus grande que la
période propre. Q = \Jo; - A* < wydonc T > T,.
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Doc. 18, Régime pseudo-périodique. 0= 10; ¢(0) = ¢

eti(0)=0.
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b) A > 0 Régime apériodique

i‘ll_lc(t) = Ae"! + Be™2! A, B constantes réelles.
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2 solutions réelles r; et ra
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Pour iy = 0 etuy#0.
Doc. 15, d.d.p. aux bomes des trois dipdles : régimes apériodiques () = 04
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€) A =0 : Régime critique 1 solution double réelle ro=> |Q =

13 hee(t) = (At + B)e | A, B constantes réelles.
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Conditions initiales (g, #0, iy = 0).
Doc. 14. Régimes apériodique (Q < 0,5) et critique (Q = 0,5).
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Doc. 20. Régimes pseudo-périodique et ritique.
Condensateur initialement chargé i(0) = 0.
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