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11 Réponse a un échelon de tension
1.) Les équations différentielles

Génér. alisation i Commande f{t) Réponse y(t)
apy +a T + (11. azz = f(t) Equation différentielle du second ordre (ou du premier ordre si a,=0)

Solution compléte : [y(t) = y,(t) + s ()
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3.) Les résultats
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111 Oscillateur amorti avec frottement visqueux
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