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Conclusion :

- distribution de c%

En deux point M et M ¢ : : magn
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[11 Actions d’un champ magnétique extérieur

1.) Rails de Laplace alimentés. plongés dans un champ magnétique extérieur uniforme
Résultats expérimentaux : Les aimants et les fils parcourus par des courants s’attirent ou se repoussent suivant le pole

de 1’aimant ou le sens du courant. Ils sont sources de champ magnétique B.

Le champ magnétique se manifeste par des forces :
- une particule de masse m, de charge q, de vitesse U, soumise & un champ B, subit

l
- une portion de circuit de longueur d/ et parcourue par un courant I, plongée dans un cham
{ &lémentaire df, = IdIAB. oW dewo fo purng Ch T

Un circuit de longueur / subit la force de Laplace f'; = g&EfL = ) A
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Expérience de Laplace Vue de desgyg

o FE
Force de Laplace agissant sur le segment [MN] parcoury ar un courant I, plongé dans un champ uniforme B

i‘l = 7]
Puissance de la force de Laplace : P, = 1B/ L =IMNAB
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Propnete Un CIl"CUl[ Oou un almant de moment

subit un couple magnétique de Laplace de mo

magnétique M, plongé dans un champ extérieur B uniforme,
ment résultant [7 = M A B.
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Rotation d'un aimant dans un champ magnétique.
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4.) Application : Effet moteur d'un champ magnétique tournant

Expérience : Soient trois bobines fixes, dont les axes sont décalés de = alimentées par un réseau triphasé équilibre.

Une aiguille aimantée (petit aimant mobile) placée au centre de ce systéme se met 4 tourner dés que les bobines sont
alimentées. On remarque que, suivant que l'on alimente les bobines par un systéme direct ou indirect de tensions,

U I'aiguille aimantée tourne dans un sens ou l'autre. De plus, sa vitesse de rotation dépend de la fréquence d'alimentation

des bobines.
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