‘ 2.) Les solutions

rr+2ir+af =0

? Equation caractéristique
4 on cherche les racines.
A {L\LQ\'-wo\(’A -two
4{'“” A>0: AD oy
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Discriminant : (A = b’

Dol ®, On remplace la fonction par 1, la dérivée premiére par r, la dérivée seconde par .
équation du second degré du type ar’ + br + ¢ = 0 dont

—tac) [a= 42— a0
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P Ve b) A > 0 Régime apériodique 2 solutions réelles r et rz A>wm,|ou|Q < 5 ou m
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[I;_lc(t) = Ae"! 4 Be™! A, B constantes réelles.
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- ¢)A=0:Régime critigue | solution double réellery |0 =

A, B constantes réelles.

ou_l = onOUM

Condensateur nialement chargé (0) = 0.
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11 Réponse a un échelon de tension

1.) Les équations différentielles
Généralisation i Commande f(t) Réponse y(t)

apgy +a1 dt +a1

Solution compléte : ) y,(t) + yr (t)l
e y(t)-estla solution libre ou solution générale de I'équation sans second membre (ou équation homogene)

a2y,
aoys +a1_a?+a2aT‘~" 0

- Elle correspond au régime libre du circuit (c'est-a-dire sources éteintes).

SR y,-(t) est la solutlon forcée ou solution particuliere de I'équation avec second membre (ou équation

o mp]é’te): 1 W

£ correspond au réglme permanent. Elle est du méme type que le second membre :
t- yf (t) est aussi une constante.




A< 0 uc(t) = Ae*cos(Qt + @) + E = e #[acos(Qt) + bsin(Qt)] + E
[A> 0 uc(t) = Ae™* + Be™'+E
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4.) Bilan énergétique




111 Osclllateur amorti avec frottement visqueux

1.) Mise en équation
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‘Doc. 12. Oscillateur harmonique
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Doc. 15. Oscillateur  harmonique
amorti par frottement fluide : régime
~ critique (Q = %) Les conditions
initiales sont les mémes que celles

du mouvement pseudo-périodique
(doc. 12). Dans tous les cas, le




