
Interrogation 26
Vérification d’acquisition du cours

Exercice 1

Énoncer le théorème sur les sommes de Riemann pour une fonction sur [0, 1].

Soit f ∈ C0([0, 1] ,R), alors

1

n

n∑
k=0

f

(
k

n

)
−→

∫ 1

0

f(t) dt.

Exercice 2

Définition de ker(A) pour A une matrice.

Soit A ∈ Mn,p(K), ker(A) =
{
X ∈ Mp,1(K)

∣∣ AX = 0Mn,1(K)

}
.

Exercice 3
Propriété universelle du Vect.

Soit L = (e1, · · · , en) une famille de vecteurs de E, alors Vect(L) est un sous-
espace vectoriel de E et c’est le plus petit qui contienne les ei. C’est-à-dire si F est
sous-espace vectoriel de E qui contient les ei, alors Vect(L) ⊆ G.

Interrogation 26
Vérification d’acquisition du cours

Exercice 1

Énoncer le théorème d’intégration par partie.

Soient u, v ∈ C1([a, b] ,R), alors∫ b

a

u′(t)v(t) dt = [u(t)v(t)]ba −
∫ b

a

u(t)v′(t) dt.

Exercice 2

Soit P (X) =
d∑

i=0

uiX
i = ud

d∏
n=1

(X − rn) avec ui, rn ∈ K. Énoncer les relations coefficients-racines

pour P .

u0 = (−1)dud
∏d

n=1 rn et ud−1 = −ud
∑d

n=1 rn.

Exercice 3
Définition du Vect.

Soient e1, · · · en ∈ E où E est un espace vectoriel. On note L = (e1, · · · , en).
Alors Vect(L) = {

∑n
k=1 αkek : α1, · · · , αn ∈ K}.
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