
Interrogation 30 A
Vérification d’acquisition du cours

Exercice 1
Définition de l’image d’une application linéaire sous forme sélectionnée.

Soient E,F des espaces vectoriels sur K et f ∈ L(E,F ), alors

Im(f) = {y | ∃x ∈ E, y = f(x)} .

Exercice 2
Théorème sur les familles génératrice de l’image d’une application linéaire.

Soient E,F des espaces vectoriels sur K et f ∈ L(E,F ) et T = (e1, · · · , en)
une famille génératrice de E, alors (f(e1), · · · , f(en)) est génératrice de Im(f).

Exercice 3

Rappeler le développement limité à l’ordre 2 en a d’une fonction f de classe C2 sur un voisinage de a.

f(x) = f(a) + f ′(a)(x− a) +
1

2
f”(a)(x− a)2 + o

x→a

(
(x− a)2

)
.

Interrogation 30 A
Vérification d’acquisition du cours

Exercice 1
Définition de l’image d’une application linéaire sous forme paramétrée.

Soient E,F des espaces vectoriels sur K et f ∈ L(E,F ), alors

Im(f) = {f(x) : x ∈ E} .

Exercice 2
Définition du noyau d’une application linéaire.

Soient E,F des espaces vectoriels sur K et f ∈ L(E,F ), alors

ker(f) = {x ∈ E | f(x) = 0F} .

Exercice 3
Rappeler le lien entre équivalents et DL.

"l’équivalent est le premier terme non-nul du développement limité". Plus
précisément : si f(x) = apx

p+ o
x→0

(xp) avec ap ̸= 0, alors f(x) ≃ apx
p quand x → 0.
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