
Interrogation 6
Vérification d’acquisition du cours

Exercice 1
Donner la définition du cercle de centre A et de rayon r.

Soit A un point du plan et r un réel. Le cercle de centre A et de rayon r est
l’ensemble des points M du plan tels que AM = r.

Exercice 2
Donner la définition de la droite passant par un point et de normale un vecteur.

Soit A un point du plan et −→v un vecteur non nul. Alors la droite passant par
A et de normale −→v est l’ensemble des points du plan M tels que

−−→
AM et −→v sont

orthogonaux.

Exercice 3

Considérons

{
3x+ 2y = 3

−2x+ 8y = 5

Quelle opération effectuer pour supprimer le terme
en bas à gauche (−2x) ? Et comment appelle-t-on ce
genre d’opérations ?

Il s’agit de la transvection : L2 ← L2 +
2
3L1.

Interrogation 6
Vérification d’acquisition du cours

Exercice 1

Définition de droite passant par A et dirigée par −→u .

Soit A un point du plan et −→u un vecteur non nul. Alors la droite passant par
A et dirigée par −→u est l’ensemble des points du plan M tels que

−−→
AM et −→u sont

colinéaires.

Exercice 2
Donner l’équation cartésienne du cercle de centre A et de rayon r.

On note A(xA, yA) les coordonnées cartésiennes de A dans un repère orthonormé
direct. Et soit r ≥ 0, alors le cercle de centre A et de rayon r est l’ensemble des
points M(x, y) tels que (x− xA)

2 + (y − yA)
2 = r2.

Exercice 3
Quelles sont les différentes situations qui peuvent se produire concernant le nombre de solutions d’un système
linéaire ?

Un système linéaire 2× 2 ou 1× 1 (ou plus généralement n×m) peut avoir 0, 1
ou une infinité de solutions.




