Synthése modélisation ALI

| Modélisation d'un ALI parfait :

Grandeurs électriques Valeurs mesurées typique | Modélisation ALI parfait
Impédance d'entrée Re (Q) > 10° infinie
Impédance de sortie Rs (Q) <200 nulle
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Synthése modélisation ALI

Méthode générale

i.=i. =0 Analyse du circuit, points remarquables
Loi des mailles et loides nceuds en terme de Calculs de V+ et V-

potentiels sur branches du circuit extérieur a

I'ALI

Modélisation de I’ ALI Lien entre V+ et V- selon le modele
Fonction du circuit Relation entre v; et v.

Modélisation ALl idéal( parfait , gain infini) en régime linéaire : i+=i- et V+=V-

Montages a connaitre
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st

Notions et contenus |

Caps;cités exigibles

2.1. Rétroaction.

Modéle de I'ALI parfait défini par des courants
de polarisation nuls, une résistance de sortie
nulle, une fonction de transfert du premier ordre
en régime linéaire, une saturation de la tension
de sortie.

Limites du modéle : vitesse limite de balayage,
saturation de l'intensité du courant de sortie.

ALl idéal (parfait de gain infini) en régime
linéaire.

" ALl idéal en régime saturé.

Citer les hypothéses du modéle et les ordres de
grandeur du gain différentiel statique et du temps
de réponse.

Distinguer les différents régimes de
fonctionnernent. ... . oo o
Détecter, dans un montage a ALlI, les
manifestations de la vitesse limite de balayage
et de la saturation de l'intensité du courant de
Identifier la présence d'une rétroaction sur la

borne inverseuse comme un indice de stabilité du
régime linéaire.

Etablir la relation entrée-sortie des montages non
inverseur et suiveur.

Expliquer l'intérét, pour garantir leur
fonctionnement lors de mises en cascade, de
réaliser des filires de tension de forte impédance
d'entrée et de faible impédance de sortie.

' Etablir Ia relation entrée-sortie du comparateur -

simple.

Associer, pour une entrée sinusoidale, le
caractére non-linéaire du systéme et la génération
d'harmoniques en sortie.

Etabilir le cycle d'un comparateur & hystérésis.




